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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikae@ihnhicznej (SST)aswymagania
dotyczce wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskgitib, ktére zostanwykonane
w ramach przebudowy drogi powiatowej nr: 0570T ®sin Mokre Niwy - Krupow -
Trebowiec Duy - gr. woj. Swigtokrzyskiego |l etap realizacji od km 2+574,61 dm k
5+543,94.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jestsostana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpb6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrunty naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniag warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub ta &# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi
i skarpami rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub ghbokaos¢ wykopu - r&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8 Wykop sredni - wykop, ktdrego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9Wykop gkboki - wykop, ktorego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpw matej nénosci, charakteryzucy sk
znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego
prébki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sie pod dzialaniem wody
destylowanej; majwytrzymatc¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow
wybuchowych albo naezlzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa
robét drogowych.

1.4.14Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy pot@zone poza pasem
robét drogowych.
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1.4.15.0dkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy nasypow oraz innych prac
zZwigzanych z trasdrogows.

1.4.16 Wskaznik zag:szczenia gruntu - wiellkké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Pa

Ps

gdzie:

Py - ge;stoéc’3 objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/n),

Pys - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotw optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach

ziemnych, (Mg/m).

I =

1.4.17. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U :dﬂ
le
gdzie:

deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgry(mm).

1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E:1 - modut odksztatlcenia gruntu oznaczony w pierwszychzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérngbciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiggdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych wiokien syntetycznych, w tym twpsz termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowychharakteryzujcy sk miedzy innymi
duza wytrzymatccia oraz wodoprzepuszczakuia, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuaj geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georusziyeosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiNd[DL3].

1.4.20. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-080.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goIne”
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2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystgpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie
stanowit podiee nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kaulstfi nawierzchni
podatnych i potsztywnych [12] powinien charaktemyad sie grup nasnosci G;. Gdy
podtaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalezy podtaze doprowad#
do grupy nénacsci G; zgodnie z dokumentacja projektawSST.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogdblne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykow Wykonawmawinien uywaé
odpowiedniego spetu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie pewistosowa
sprztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-NMRO0O ,Wymagania ogolne”.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantow stateczn&& w catym
okresie prowadzenia robo6t, a naprawa uszk@dasynikajcych z nieprawidiowego
uksztattowania skarp wykopu, ich po¢da Ilub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty oznym
stopniu przydatnici do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, wossb
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. O Iieynier dopuyci czasowe
skladowanie odspojonych gruntéw, nalge odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.
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5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorabemnych powinno
spetnig& wymagania, dotyeice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego
w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robét ziemnych

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa autostrad innych drdog
korpusu i drog kategoria kategoria
ekspresowych| ruchu KR3- |ruchu KR1-
KR6 KR2
Goérna warstwa o grukoi 1,03 1,00 1,00
20 cm

Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni rob6t
ziemnych

1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniag wymaganego
wskanika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartcici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnigte
przez bezp@ednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to naje podjpé srodki w celu
ulepszenia gruntu podta, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wdadb wskanika
zag:szczenia. Meliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrelone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjiynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych
na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcEniegodnie z PN-02205:1998

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy
gruntu (nadktadu) powrgj rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragiych £ czynné¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowadigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania
podanych powsej warunkdéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

5.4. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny ¢byykonane zgodnie z dokumentac)
projektowg i SST.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SST D-M-00.00.00.
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6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodndgci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasmnkoli szczegéla uwag; nalery
zwrdck na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iggozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),

e) zagzszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkt. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru robét zwizanych z wykonaniem wykopéw jest £.robmiar robét polega
na okréleniu faktycznego zakresu robdt i obejmuje robogwarte w umowie oraz
dodatkowe, ktorych potrzeb wykonania zaakceptowat Kierownik Projektu. Obmiaru
dokonuje wykonawca w sposob odmny w warunkach kontraktu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne”.

Kierownik Projektu oceni jak@& wykonanych robdt oraz ich zgodidoz dokumentagj
projektows i SST na podstawie:

- przedstawionych przez Wykonagvcwynikow bada i pomiaréw kontrolnych
z biezacej kontroli

- na podstawie oceny wizualnej robét, badapomiarow wilasnych oraz zleconych
przez Kierownika Projektu laboratorium Zamaw@ggo

- na podstawie pomiarow kontrolnych w czasie odbrohot.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows i SST jezeli wszystkie
wyniki bada i pomiaréw spetniajwymagania.

W przypadku stwierdzenia usterek, Kierownik Prajekistali zakres robét poprawkowych
a Wykonawca wykona je w ustalonym terminie na kedasny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robat,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
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- rekultywacy, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

No g

PN-B-02480:1986

2. PN-B-04481:1988
3.

PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
PN-1SO10318:1993
PN-EN-963:1999
BN-64/8931-01

BN-64/8931-02

Grunty budowlane. Oitemia. Symbole.
Podziat i opis gruntow

Grunty budowlane. Badania probekitgmv

Grunty budowlane. Oznaczanie kapiai
biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania

Geotekstylia — Terminologia

Geotekstylia i wyroby pokrewne

Drogi samochodowe. Oznaczenie wska
piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt



